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Ders Adi: Elektrikli Araglarda Siiriis Dinamigi ve Konfor Analizleri
Dersi Veren Ogretim Uyesi: Dog. Dr. Mehmet Onur GENC

Dersin Amaci
Dersin amaci, elektrikli araglarin siiriis dinamikleri ve konfor kriterlerini mithendislik bakig
acistyla incelemek, 6grencilerin arag¢ gilivenligi, yol tutusu, giiriiltii—titresim (NVH) ve

siiriis konforu gibi parametreleri analiz edebilme becerisi kazanmalarin1 saglamaktir.
Dersin Tiirii: Segmeli

Dersin Ogretim Sekli: Cevrim i¢i/Online

Dersin Dili: Tiirkge

On Kosul: Yok

Kaynaklar:

*Advanced Hybrid and Electric Vehicles: System Optimization and Vehicle
Integration, Michael Nikowitz

*Hybrid Electric Vehicle, Lecture Notes, P.Sindhu

*Matlab Simulink training notes

*Sektorel tecriibe ve bilgiler

*SCI / SCI-Expanded literatiir bilgileri
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Ders Plam

Hafta | Konu Baslig1 Aciklama

1 Dersin Tanitimi ve Giris Dersin amaci, kapsami ve degerlendirme
kriterleri. Elektrikli araclarin tarihgesi,
igten yanmal1 araglarla temel farklari.

2 Arag¢ Dinamigine Giris Denge, ivmelenme, frenleme kavramlari
ve temel ara¢ dinamigi prensipleri.

3 Yol Tutus ve Siispansiyon Sistemleri | Slispansiyon tipleri, yol tutus
parametreleri ve siiriis konforuna etkileri.

4 Elektrikli Araglarda Gii¢ Aktarimi Gli¢ aktarim yapilari, rediiktor, rejeneratif
frenleme ve dinamik davranis
farkliliklar.

5 Giirilti-Titresim—Sertlik (NVH) NVH’nin tanimi, kaynaklari ve arag

Kavrami miihendisligindeki 6nemi.

6 Elektrikli Araglarda NVH Farkliliklart | EV’lerde NVH kaynaklarinin degisimi,
6l¢iim ve analiz yontemleri.

7 Akustik ve Titresim Konforu Akustik konfor parametreleri, titresim
konforu degerlendirme yontemleri.

Ara Sinav Ara Sinav

8 Dinamik Karsilagtirmalar Elektrikli ve icten yanmal1 araglarda
stiriis dinamigi ve konfor
karsilastirmalari.

9 Mikromobilite Araglar E-bisiklet, scooter ve golf arac1 gibi hafif
elektrikli araglarda siirlis dinamigi ve
konfor analizi.

10 Simiilasyon Yontemleri-1 Temel simiilasyon ve analiz yontemleri
(MATLAB/Simulink, multi-body
modeller).
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11 Simiilasyon Y 6ntemleri-2 Temel simiilasyon ve analiz yontemleri
(MATLAB/Simulink, multi-body
modeller).

12 Uygulama Ornekleri | Gergek araglardan elde edilen verilerle

dinamik ve konfor analizleri.

13 Uygulama Ornekleri 11 Dijital ikiz, yapay zeka tabanli analiz
yaklagimlari.
14 Genel Degerlendirme Dersin genel tekrariin yapilmasi, proje

sunumlari ve final 6ncesi hazirlik.

Ogrenme Ciktilari

- Elektrikli araglarin temel siirlis dinamigi prensiplerini (denge, yol tutus, ivmelenme,
frenleme) agiklayabilir.

- NVH parametrelerini (giiriilti, titresim, sertlik) tanimlar, 6l¢iim yontemlerini kullanarak
suiriis konforu tizerindeki etkilerini degerlendirebilir.

- Siirlis glivenligi ve konfor arasindaki iliskiyi miihendislik bakis acisiyla analiz edebilir.

- Elektrikli ve igten yanmali araglarin dinamik ve konfor 6zelliklerini karsilagtirarak
avantaj ve dezavantajlarini tartisabilir.

- MATLAB/Simulink veya ¢ok cisimli (multi-body) modeller kullanarak ara¢ dinamigi ve
konfor analizlerine yonelik basit simiilasyonlar gergeklestirebilir.

- Mikromobilite araglar1 (e-bisiklet, scooter, golf araci) igin siiriis dinamigi ve konfor
parametrelerini degerlendirebilir.

Degerlendirme Olgiitleri

Degerlendirme Yontemi Katki Oram (%)

Ara Smav (Vize) %30

Proje %30

Final Sinavi %40
Toplam: %100




